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前 言

本标准是对 ＧＢ燉Ｔ１０４０５—１９８９《控制微电机型号命名方法》的修订。
修订工作主要是补充和增加了 １９８９年以来新开发和研制的产品，增加了两个机座号，并将 １０多年

来新发布的微型控制电机产品通用规范（如摆动电动机和控制电机装置）规定的型号命名方法纳入本标

准。删除了目前已废止或停止生产的产品类型，修改了标准中编辑性错误和删除了型号命名管理办法。
本标准的名称为与微特电机的基础规范相协调，统一改为“控制电机”。标准的英文译名也与微特电

机的基础规范改为一致。
本标准从实施之日起，同时代替 ＧＢ燉Ｔ１０４０５—１９８９。
本标准由信息产业部电子工业标准化研究所提出并归口。
本标准起草单位：信息产业部电子工业标准化研究所、国营成都电机厂。
本标准主要起草人：杜洪富、梁秋蓉。
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代替 ＧＢ燉Ｔ１０４０５—１９８９

中华人民共和国国家质量监督检验检疫总局 批准 实施

 范围

本标准规定了控制电机给定型号时应遵循的原则。
本 标准适用于符合 ＧＢ燉Ｔ７３４５—１９９４《控制电机基本技术要求》和 ＧＪＢ３６１Ａ—１９９７《控制电机通

用规范》的自整角机、旋转变压器、感应移相器、感应同步器、轴角编码器、测速发电机、伺服电动机、步进

电动机、力矩电动机、摆动电机、磁滞同步电动机以及由上述电机组成的机组和装置的型号命名。

 引用标准

ＧＢ燉Ｔ７３４５—１９９４ 控制电机基本技术要求

ＧＪＢ３６１Ａ—１９９７ 控制电机通用规范

 型号命名

控制电机的型号由下列 ４部分组成：
１

机座号

２

产品名称代号

３

性能参数代号

４

派生代号

军用产品应在机座号前加汉语拼音字母“Ｊ”。
． 机座号

机座号用电机机壳外径的尺寸数值（以毫米为单位）表示。如表 １。
表 １

机座号 １２ １６ ２０ ２４ ２８ ３２ ３６ ４０ ４５ ５５

机壳外径燉ｍｍ １２．５ １６ ２０ ２４ ２８ ３２ ３６ ４０ ４５ ５５

机座号 ７０ ９０ １１０ １３０ １６０ ２００ ２５０ ３２０ ４００ ５００

机壳外径燉ｍｍ ７０ ９０ １１０ １３０ １６０ ２００ ２５０ ３２０ ４００ ５００

装置此部分不是机座号而是装置类别代号。
． 产品名称代号

产品名称代号由 ２～４个汉语拼音字母表示（见第 ４章）。每个字母具有一定的汉字意义，第 １个字

母表示电机的类别，后面的字母表示该类电机的细分类。
装置此部分为其所含控制电机的机座号和产品名称代号。

１



机组的产品名称代号由所组成的单机代号组成，在单机产品名称代号之间加短划线。
所用代号字母，一般为产品名称第 １个汉字的汉语拼音第 １个字母，若所选字母造成型号重复或其

他原因不能使用时，则依次选用后面的字母或其他汉字的拼音字母。
． 性能参数代号

性能参数代号由两位或多位阿拉伯数字组成，顺序或直观表示电机的性能参数。
．． 自整角机的性能参数代号

自整角机的性能参数代号由两位阿拉伯数字组成。第一位数字表示电源频率，其代号见表 ２；第二

位数字表示额定电压和最大输出电压的组合，其代号见表 ３。
表 ２

代号 ５ ４ ０ １ ２ ７

电源频率燉Ｈｚ ５０ ４００ ５００ １０００ ２０００ 混频

表 ３

代号 １ ２ ３ ４ ５ ６ ７

发送机，接收机燉Ｖ ２０燉９ ２６燉１２ ３６燉１６ １１５燉１６ １１５燉９０ １１０燉９０ ２２０燉９０

差动式燉Ｖ ９燉９ １２燉１２ １６燉１６ ９０燉９０ — — —

控制变压器燉Ｖ ９燉１８ １２燉２０ １２燉２６ １６燉３２ １６燉５８ ９０燉５８ —

．． 旋转变压器的性能参数代号

．．． 旋转变压器的性能参数代号由 ３～４位阿拉伯数字组成。前面两位数字表示开路输入阻抗（标

称值），用其欧姆数的百分之一表示；若欧姆数的百分之一不为整数，则取近似的整数；数值小于 １０时，
前面冠以零；后面两位数表示变压比，其代号见表 ４。

表 ４

代号 １ ４ ５ ６ ７ １０ ２０

变压比 ０．１５ ０．４５ ０．５６ ０．６５ ０．７８ １ ２

．．． 多极和双通道旋转变压器的性能参数代号由四位数字组成，前面两位表示极对数，其代号见

表 ５；第三位数字表示频率，其代号见表 ２；第四位数字表示励磁电压，其代号见表 ６。
表 ５

代号 ０４ ０８ １５ １６ ２０ ３０ ３０ ３６ ６４ ２８

极对数 ４ ８ １５ １６ ２０ ３０ ３０ ３６ ６４ １２８

表 ６

代号 １ ２ ３

励磁电压燉Ｖ １２ ２６ ３６

．． 感应移相器的性能参数代号

．．． 感应移相器的性能参数代号由 ２～４位数字组成，第一位数字表示输入阻抗，其代号见表 ７，
后面三位数字表示额定频率的千赫兹数，其代号见表 ８。

表 ７

代号 ３ ５ １ ２

开路输入阻抗燉Ω ３００ ５００ １０００ ２０００

２
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表 ８

代号 ００５ ０１３ ０２７ ０４ １ ２ ４ １０ ２０ ４０ ７５ １５０ ３００ ５００

额定频率燉ｋＨｚ ０．０５ ０．１３５ ０．２７ ０．４ １ ２ ４ １０ ２０ ４０ ７５ １５０ ３００ ５００

．．． 多极和双通道感应移相器的性能参数代号由 ４～５位数字组成，前面两位表示极对数，其代号

见表 ５；后面三位数字表示频率，其代号见表 ８。
．． 感应同步器的性能参数代号

感应同步器的性能参数代号由 ４位数字组成，前三位数字表示极对数，后面一位数字表示性能参数

序号，由 １～９给出。
．． 轴角编码器的性能参数代号

轴角编码器的性能参数代号由 ３位数字组成，第一位数字表示码制，１表示 １０进制，２表示 ２进制；
第 二和第三位数字表示分辨率，其数值为输入轴每旋转一周所计编码数的 １０（１０进制）或 ２（２进制）的

最高幂次。若此数小于 １０，则前面冠以零。
．． 测速发电机的性能参数代号

．．． 交流测速发电机的性能参数代号由 ２～３位数字组成，第一位数字表示励磁电压，其代号见

表 ９，后面两位数字表示性能参数序号，由 １～９给出。
表 ９

代号 ２ ３ １

励磁电压燉Ｖ ２６ ３６ １１５

．．． 电磁式直流测速发电机的性能参数代号由 ３～４位数字组成，前两位数字表示励磁电压，其代

号见表 １０，后面一位或两位数字表示性能参数序号，由 ０１～９９给出。
．．． 永磁式直流测速发电机的性能参数代号由 ０１～９９给出。
．． 伺服电动机的性能参数代号

．．． 交流伺服电动机的性能参数代号由 ０１～９９给出。
．．． 直流伺服电动机的性能参数代号由 ３～４位数字组成，前两位数字表示电源电压，其代号见

表 １０，后面一位或两位数字表示性能参数序号，由 ０１～９９给出。
表 １０

代号 ０６ ０９ １２ ２４ ２７ ４８ ６０ １１ ２２

电源电压燉Ｖ ６ ９ １２ ２４ ２７ ４８ ６０ １１０ ２２０

．． 步进电动机的性能参数代号

步进电动机的性能参数代号由 ２～４位数字组成，第一位数字表示相数，后面的数字表示转子齿数

或极对数。
．． 力矩电动机的性能参数代号

力 矩电动机的性能参数代号由 ２位（稀土磁钢）或 ３位（铝镍钴磁钢）数字组成，铝镍钴磁钢电机的

第一位数字 ５表示 ５类磁钢，８表示 ８类磁钢；后面的数字及稀土磁钢电机的两位数字为序号，由 ０１～
９９给出。
．． 摆动电动机的性能参数代号

摆动电动机的性能参数代号 ０１～９９序号给出。
．． 磁滞同步电动机的性能参数代号

磁滞同步电动机的性能参数代号由 ３位数字组成，第一位数字表示电源频率，其代号见表 ２；第二

位数字表示相数；第三位数字表示极对数。
．． 机组的性能参数代号

３
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机组的性能参数代号由所含单机的性能参数代号间加上短破折号组成。
．． 控制电机装置的性能参数代号

控制电机装置的性能参数代号由 ０１～９９序号给出。
． 派生代号

派 生 代 号 根 据 电 机 的 性 能 和 结 构 派 生，用 一 个 大 写 汉 语 拼 音 字 母 顺 序 表 示，但 不 得 使 用 字 母 Ｉ
和 Ｏ。

 产品名称代号

． 自整角机

自整角机产品名称代号见表 １１。
表 １１

产品名称 代号 汉字意义

控制式自整角发送机 ＺＫＦ 自，控，发

控制式差动自整角发送机 ＺＫＣ 自，控，差

控制式自整角变压器 ＺＫＢ 自，控，变

控制式无刷自整角发送机 ＺＫＷ 自，控，无

控制式无刷自整角变压器 ＺＢＷ 自，变，无

力矩式自整角发送机 ＺＬＦ 自，力，发

力矩式差动自整角发送机 ＺＣＦ 自，差，发

力矩式差动自整角接收机 ＺＣＪ 自，差，接

力矩式自整角接收机 ＺＬＪ 自，力，接

力矩式自整角接收机发送机 ＺＪＦ 自，接，发

力矩式无刷自整角发送机 ＺＦＷ 自，发，无

力矩式无刷自整角接收机 ＺＪＷ 自，接，无

多极自整角发送机 ＺＦＤ 自，发，多

多极差动自整角发送机 ＺＣＤ 自，差，多

多极自整角变压器 ＺＢＤ 自，变，多

双通道自整角发送机 ＺＦＳ 自，发，双

双通道差动自整角发送机 ＺＣＳ 自，差，双

双通道自整角变压器 ＺＢＳ 自，变，双

控制力矩式自整角发送机 ＺＫＬ 自，控，力

． 旋转变压器

旋转变压器产品名称代号见表 １２。
表 １２

产品名称 代 号 汉字意义

正余弦旋转变压器 ＸＺ 旋，正

带补偿绕组的正余弦旋转变压器 ＸＺＢ 旋，正，补

线性弦旋转变压器 ＸＸ 旋，线

４
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表 １２（完）

产品名称 代 号 汉字意义

单绕组线性弦旋转变压器 ＸＤＸ 旋，单，线

比例式旋转变压器 ＸＬ 旋，例

磁阻式旋转变压器 ＸＵ 旋，阻

特种函数旋转变压器 ＸＴ 旋，特

旋变发送机 ＸＦ 旋，发

旋变差动发送机 ＸＣ 旋，差

旋变变压器 ＸＢ 旋，变

无刷正余弦旋转变压器 ＸＺＷ 旋，正，无

无刷线性旋转变压器 ＸＸＷ 旋，线，无

无刷比例式旋转变压器 ＸＬＷ 旋，例，无

多极旋变发送机 ＸＦＤ 旋，发，多

无刷多极旋变发送机 ＸＦＤＷ 旋，发，多，无

多极旋变变压器 ＸＢＤ 旋，变，多

磁阻式多极旋变变压器 ＸＵＤ 旋，阻，多

无刷多极旋变变压器 ＸＢＤＷ 旋，变，多，无

双通道旋变发送机 ＸＥＳ 旋，发，双

无刷双通道旋变发送机 ＸＦＳＷ 旋，发，双，无

双通道旋变变压器 ＸＢＳ 旋，变，双

无刷双通道旋变变压器 ＸＢＳＷ 旋，变，双，无

． 感应移相器

感应移相器产品名称代号见表 １３。
表 １３

产品名称 代 号 汉字意义

感应移相器 ＹＧ 移，感

带补偿绕组的感应移相器 ＹＧＢ 移，感，补

多极感应移相器 ＹＤ 移，多

无刷多极感应移相器 ＹＤＷ 移，多，无

无刷感应移相器 ＹＷ 移，无

带补偿绕组的无刷感应移相器 ＹＢＷ 移，补，无

双通道感应移相器 ＹＳ 移，双

无刷双通道感应移相器 ＹＳＷ 移，双，无

． 感应同步器

感应同步器产品名称代号见表 １４。

５
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表 １４

产品名称 代 号 汉字意义

旋转式感应同步器 ＧＸ 感，旋

直线式感应同步器 ＧＺ 感，直

． 轴角编码器

轴角编码器产品名称代号见表 １５。
表 １５

产品名称 代 号 汉字意义

电容式轴角编码器 ＭＲ 码，容

自整角机型轴角编码器 ＭＡＺ 码，自

旋转变压器型轴角编码器 ＭＡＸ 码，旋

双通道旋转变压器型轴角编码器 ＭＡＳ 码，双

接触式轴角编码器 ＭＪ 码，接

涡流式轴角编码器 ＭＷ 码，涡

磁栅式轴角编码器 ＭＣ 码，磁

光栅式轴角编码器 ＭＧ 码，光

． 测速发电机

测速发电机产品名称代号见表 １６。
表 １６

产品名称 代 号 汉字意义

电磁式直流测速发电机 ＣＤ 测，电

脉冲测速发电机 ＣＭ 测，脉

永磁式测速发电机 ＣＹ 测，永

永磁式低速测速发电机 ＣＹＤ 测，永，低

鼠笼转子异步测速发电机 ＣＬ 测，笼

空心杯转子异步测速发电机 ＣＫ 测，空

空心杯转子低速异步测速发电机 ＣＫＤ 测，空，低

感应子式测速发电机 ＣＧ 测，感

直线测速发电机 ＣＸ 测，线

无刷直流测速发电机 ＣＷ 测，无

． 伺服电动机

伺服电动机产品名称代号见表 １７。
表 １７

产品名称 代 号 汉字意义

电磁式直流伺服电动机 ＳＺ 伺，直

永磁式直流伺服电动机 ＳＹ 伺，永

空心杯电枢电磁式直流伺服电动机 ＳＹＫ 伺，永，空

６
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表 １７（完）

产品名称 代 号 汉字意义

无槽电枢电磁式直流伺服电动机 ＳＷＣ 伺，无，槽

线绕盘式电枢直流伺服电动机 ＳＸＰ 伺，线，盘

印制绕组直流伺服电动机 ＳＮ 伺，印

无刷直流伺服电动机 ＳＷ 伺，无

鼠笼转子两相伺服电动机 ＳＬ 伺，笼

直线伺服电动机 ＳＺＸ 伺，直，线

永磁式直流伺服电动机
ＳＴ（正弦波驱动）１） 伺，正

ＳＦ（方波驱动）１） 伺，方

１）永磁式直流伺服电动机的产品名称代号为两部分，在短划线后为传感器代号：Ｃ表示测速发电机；Ｍ 表示编

码器；Ｘ表示旋转压器；ＳＷ 表示速度位置传感器。

． 步进电动机

步进电动机的产品名称代号见表 １８。
表 １８

产品名称 代 号 汉字意义

永磁式步进电动机 ＢＹ 步，永

感应子式步进电动机 ＢＹＧ 步，永，感

磁阻式步进电动机 ＢＣ 步，阻

印制绕组步进电动机 ＢＮ 步，印

直线步进电动机 ＢＸ 步，线

滚切步进电动机 ＢＧ 步，滚

． 力矩电动机

力矩电动机的产品名称代号见表 １９。
表 １９

产品名称 代 号 汉字意义

电磁式直流力矩电动机 ＬＤ 力，电

永磁式直流力矩电动机 ＬＹ 力，永

无刷直流力矩电动机 ＬＷ 力，无

鼠笼转子交流力矩电动机 ＬＬ 力，笼

空心杯转子交流力矩电动机 ＬＫ 力，空

有限转角力矩电动机 ＬＸＪ 力，限，角

． 磁滞同步电动机

磁滞同步电动机的产品名称代号见表 ２０。

７

﹩﹣燉—



表 ２０

产品名称 代 号 汉字意义

外转子式磁滞同步电动机 ＴＺ 同，滞

内转子式磁滞同步电动机 ＴＺＷ 同，滞，外

双速磁滞同步电动机 ＴＺＳ 同，滞，双

多速磁滞同步电动机 ＴＺＤ 同，滞，多

磁阻式磁滞同步电动机 ＴＺＣ 同，滞，磁

永磁式磁滞同步电动机 ＴＺＹ 同，滞，永

． 摆动电动机

摆动电动机的产品名称代号见表 ２１。
表 ２１

产品名称 代 号 汉字意义

永磁式摆动电动机 ＤＢ 电，摆

永磁感应子式摆动电动机 ＤＢＧ 电，摆，感

． 机组

机组的产品名称代号见表 ２２。
表 ２２

产品名称 代 号 汉字意义

自整角旋变机组 Ｚ—Ｘ 自，旋

交流伺服测速机组 Ｓ—Ｃ 伺，测

直流伺服测速机组 ＳＺ—Ｃ 伺，直，测

交流伺服力矩机组 Ｓ—Ｌ 伺，力

直流伺服力矩机组 Ｌ—Ｃ 力，测

． 控制电机装置

控制电机装置的产品名称代号见表 ２３。
表 ２３

产品名称 代 号１） 汉字意义

状态监测用控制电机装置 ＫＺＪ— 控，装，监

信号处理用控制电机装置 ＫＺＣ— 控，装，处

精密驱动用控制电机装置 ＫＺＱ— 控，装，驱

１）装置的产品名称代号由两部分组成，第 １部分为表列代号，短划线后第 ２部分为其中所含电机的代号。

 型号示例

． 自整角机

２８ＺＫＢ４３——表示机座外径为 ２８ｍｍ、频率为 ４００Ｈｚ、额定电压为 １２Ｖ的控制式自整角变压器。
Ｊ３６ＺＬＪ４４Ｂ——表示机座外径为 ３６ｍｍ、频率为 ４００Ｈｚ、额定电压为 １６Ｖ的军用力矩式自整角接

收机的第二次派生产品。

８
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． 旋转变压器

４５ＸＺ０２６——表示机座外径为 ４５ｍｍ、开路输入阻抗为 ２００Ω、变压比为 ０６５的正余弦旋转变压

器。
． 双通道旋变发送机

１１０ＸＦＳ３２４３——表示机座外径为 １１０ｍｍ、频率为 ４００Ｈｚ、励磁电压为 ３６Ｖ的 ３２对极双通道旋

变发送机。
． 感应移相器

２８ＹＧ１０４Ａ——表示机座外径为 ２８ｍｍ、开路输入阻抗为 １０００Ω、额定频率为 ４０００Ｈｚ的感应移

相器第一次派生品种。
． 多极感应移相器

１１０ＹＤ３２２——表示机座外径为 １１０ｍｍ、频率为 ２０００Ｈｚ的 ３２对极多极感应移相器。
． 轴角编码器

Ｊ１１０ＭＡＺ２１８Ａ——表示机座外径为 １１０ｍｍ、二进制编码、分辨率为 １８的自整角机轴角编码器第

一次派生产品。
． 交流测速发电机

５５ＣＫ３１——表示机座外径为 ５５ｍｍ、励磁电压为 ３６Ｖ、性能参数序号为 １的空心杯转子异步测速

发电机。
． 交流伺服电动机

５５ＳＬ４２——表示机座外径为 ５５ｍｍ、性能参数序号为 ４２的鼠笼转子两相伺服电动机。
． 步进电动机

７０ＢＣ３４０——表示机座外径为 ７０ｍｍ、转子 ４０个齿的三相磁阻式步进电动机。
． 力矩电动机

３２０ＬＹＸ０１——表示机座外径为 ３２０ｍｍ、性能参数序号为 １的稀土磁钢力矩电动机。
． 磁滞同步电动机

５５ＴＺ５２３——表示机座外径为 ５５ｍｍ、额定频率为 ５０Ｈｚ的二相三对极磁滞同步电动机。
． 摆动电动机

Ｊ４５ＤＢＧ０１Ａ——表示机座外径为 ４５ｍｍ、性能参数序号为 １的永磁感应子式摆动机的第一次派生

品种。
． 机组

７０燉５５Ｓ—Ｃ５２１１——表示伺服电动机的机座外径为 ７０ｍｍ，测速机机座外径为 ５５ｍｍ、额定频率

为 ５０Ｈｚ、电源电压为 １１５Ｖ的交流伺服测速机组。
． 装置

ＪＫＺＣ—７０ＸＺ５３—— 表示机座外径为 ７０ｍｍ、性能参数序号为 ５３的军用正余弦电位计控制电 机

装置。
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